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Nevezés: Boruzs Kevin és Kajtar Gergd — SmartDoorSet fejlesztés

A kivalasztott fejlesztési téma

Fontos fejlesztési irany a vildgon az Okos H&z koncepcid. Mi egy ajtd okositd csaldddal (SmartDoorSet) szeretnénk
ehhez hozzdjdrulni, hogy bdrmilyen ajté Okos Ajtd lehessen. Onnan jott az étlet, hogy az iskolai Robotika mihelybe
napkdzben csak az nem jon be, aki nem akar és ez néha zavard. A mi ajténk csak azt fogja beengedni, akit
megtanitottunk neki (no meg a takaritd nénit ©). Az az Ujdonsdg benne, hogy mi didkok csindljuk meg és az 1.0 verzid
igen egyszer( (pénztarca kiméld) lesz.

Legaldbb hdrom generdcidt hozunk ki és megoldjuk beépitett magneszarra és utdlagosan szerelhetd Okos
Hevederzdarként is. Felkészitjlk lot kapcsolatra is az eszkdzdket.

Alkalmazdsa igen széles korU, szinte bdrkinek szélhat, mivel minden helyiségbe ajtdén megylnk be.

A megoldasra iranyuld javaslat
Azt haszndljuk ki, hogy az informatikai eszkdzdkben mdr meg vannak az automatikusan mikddé és szinkronizdld
elemek, ezeket szervezzik 6ssze.

Kihaszndljuk azt, hogy az okos eszkdzok SnmuUkdddéen felismerik egymdst és szinkronizdlinak. Mi a sajat 6tleteink szerint
dsszerakjuk ezeket egy-egy eszkdzbe. Elink azzal a lehetéséggel, hogy a National Instruments LabView grafikus
szoftvere kitUnd seqitség eszkozfejlesztésre.

ElUnk azzal a lehetéséggel is, hogy a National Instruments LabView programjaval egyszerlen munkdra birhaté a
myDAQ oktatdsi eszkdze és ezzel digitdlis, és analdg vezérléseket tudunk szdmitdégéprdl kildeni és igy eszkdzdket
tudunk mUkédtetni. Nagy segitségUnkre van, hogy iskoldnk vezetése tdmogatja dtleteinket és segit a forrdsok
biztositasdban.

Majd miutdn asztali gépen mikddnek a programok és az eszkézdk, ezutdn 1épUnk majd tovdbb az autondm mddon
mMUkodd eszkdz fejlesztéshez.

Az elérendd cél

Tobb féle megolddst szeretnénk adni arra, hogy hogyan lehet okositani az ajtékat.

A fenti eszkozfejlesztéssel a tovdbbi célunk, hogy megmutassuk a programozds nem egy szdraz, 6nhaszny dolog. A
grafikus programozdsi nyelvek valdban tudnak segiteni és egyszerUsitik az okoseszkdz készitést, akdr gimisek is tudjdk
haszndini.

A fejlesztés alatt még megvizsgdljuk azt is, hogy lehetséges-e és miképpen, hogy teliesen autondm mddon mikoédjon
az eszkdzUnk. Kisérletezgetnénk Raspberry pi2-velilletve lehetdség szerint NI myRIO eszkdzzel is.

Megnéznénk azt is, hogy érdekli-e valdban az embereket az ilyen okos ajtds dolog. Egy kis start-up elétanulmdany volna.

Foglalkozni szeretnénk ezen keresztUl az informatikai biztonsagi kérdésekkel is. Az 10T alapu fejlesztések kihivasival és ha
lehetéséget kapunk rd akkor nyilvénos prezentdcionban be is szadmolndnk eredményeinkrél.



A konkret megvaldsitas modja
Két alap irdny van. Az egyikben (x.0 verzié) elektromos zdrral szerelt qjtd elektromos zarjdt mikddtetjok myDAQ eszkdz
segitségével. Mdasik esetben pedig (x.1 verzid) egy utdlagosan felszerelhetd hevederzdarral tennénk ugyanezt.

Az 1.0.-&s eszkdz bluetooth technoldgidt haszndliva végzi az azonositdst. A 2.0-ds egyszerUsitett arc felismeréssel
(kihaszndlva azt, hogy az NI VBAI (Visual Builder for Automated Inspection) nagyon leegyszerUsiti a képfeldolgozds és
értelmezés elidrdsait). A 3.0 verzid pedig a 2.0-t egésziti ki Ujlenyomat felismeréssel. Az arc és Ujlenyomat felismerést
innovativ médon, egyszerlen igyekszUnk megoldani.

A képfeldolgozdshoz az qjtd kdrnyezetében felszerelUnk egy beltéri IP infra HD biztonsdgi kamerdt. Ez a kamera
kdézvetlenUl a szdmitdbgépre vagy egy netes fellletre kUldi folyamatosan a felvételeit, amit elsé kérben egy asztali
sz&mitdgéppel arc és Ujlenyomat felismerésre fogunk LabView és VBAI alapokon. Mdsodik fejlesztési korben — a
rendelkezésre allé idénk figgvényében - megnézzik, hogy feldolgozé software hogyan tehetd rd egy raspberry pi 2-
es hardware-re, hogy autondm eszkdzt kapjunk. Hardware-nél az NI myRIO eszkdze is célterllet, de az FPGA
programozdsdt még erds kihivasnak érezzik, ha hatékony segitségre lelink, akkor meg fogjuk prébdini.

Az eszkdz fejlesztést 1€pésrdl Iépésre haladva szdndékozunk elvégezni. Akkor IépUnk tovdbb a kdvetkezd szintre, ha az
aktudlis szint mdér mikadik. Es eljutunk addig, ameddig eljutunk a lehetéségre dllé idé alatt.

1. TABLAZAT: FEJLESZTES UTEMEZESE — VERZIO SZAMOK

Elektromos zar + Hevederzar + Elektromos zdr + Hevederzdr +
asztali szamitégép asztali szamitégép  autoném hardware  autoném hardware
Bluetooth 1.0 1.1 4.0 4.1
egysz. arcfelismerés 2.0 2.1 5.0 5.1
arc.+Ujjleny. felism. 3.0 3.1 6.0 6.1
kotelezd cél kotelezd cél kiegészité cél kiegészité cél

A célunk, hogy eljussunk a 6.1 verzidig, igyekezni fogunk. Ugy latjuk, hogy az 1.0 - 3.1 verzidkig mindenképpen eljutunk
2016. marcius 31. 14 6rdig Ugy, hogy kidokumentdljuk és a demdé mikddik. A tébbi pedig mindenképpen akkor jon,
ha a 3.1 mdr mUkodik.

Az iskoldnkban van egy Robotika Tehetséggondozd MUhely, egy nagyon j6 csapat. Ez az inspirdld mihely ad helyet
és keretet a fejlesztések elkészitéséhez. Az iskola vezetése és szlleink is nagyon tdmogatdak.
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